附件1：
自动驾驶技术交通运输行业研发中心2022年度开放基金申报指南
	序号
	课题名称
	研究内容
	主要技术指标
	提交的成果及形式
	课题经费

(万元)
	研究起止

时间

	1
	智能网联商用车车路协同控制仿真系统构建方法
	开展智能网联商用汽车与智慧公路进行“车-路”协同的控制算法研究，并基于智能交通仿真软件PreScan和车辆动力学仿真软件TruckSim 搭建相应的算法仿真验证系统。
	（1）保证车路协同下多车队列控制的鲁棒性、单车稳定性、串稳定性和收敛性等要求；

（2）完成至少2种典型交通场景下的智能网联商用车车路协同控制仿真实验。
	提交研究报告1份，成果包括智能网联商用汽车与智慧公路进行“车-路”协同的控制算法模型，仿真验证系统构建技术。
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